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Ez a minta arra szolgal, hogy a kari TDK-kiadvamyseges formaban jelenjen meg. Kérjuk a
szerdket, hogy e minta kdvetésével készitsék el legakibboros, legfeljebb egy oldalas széveges
osszefoglalojukat. Abrat, egyenletet, stb. csakéfieiniil szilkséges esetben foglaljanak bele, és
kérjuk, ellerbrizzék, hogy a Microsoft Word programmal olvashigtgyen. Fej- és labléc valamint
oldalszamozas hasznélata tilos! A TDK konferendieatalos nyelve a magyar, tolmacsolast nem
biztositunk. Kulondsen indokolt esetben idegen viyetlbadast angol nyelven lehet tartani, a
konzulens és a szekcio elndk kdztizdtes egyeztetés alapjan.

Az Osszefoglalot a jelentkezéskor kell a megtelstbévegdobozba bemasolni. Magyar nyielv
0sszefoglalét minden hallgatétél kérink, az anggglvii 6sszefoglald opciondlis. Kérjuk, csak
olyan dolgozattal jelentkezzenek, ahol biztositutgy a TDK Konferencian azéedast a szeétk)
meg tudja/tudjak tartani.

Fontos, hogy a sajat munka egyertigdm elhatarolhat6 legyen. Roviden lehet utalni aakastal
elért eredményekre, de csak olyan mértékben, hagypleasé szamara egyértdiniegyen a
témavalasztas fontossaga és helye a vonatkozéesilgten. Az dsszefoglald tartalmazza tovabba
az elvégzett vizsgalatok modszerét (analitikus, enkos, mérés), az elért legfontosabb
eredményeket és kdvetkeztetéseket. Az alépedttasznalt irodalmak a tartalmi 6sszefoglalolsan i
megadhatok. A beadott dolgozatban pedig elvartdézetek egyérteltnjeldlése és a forrasok
pontos hivatkozasa (széreés iras neve, kiado, oldalszam, évszam megje)olése

Javasoljuk, hogy a beadand6 dolgozatot a beadé&widiaclstt legalabb két héttel egyeztessék a
konzulenssel, hogy legyen elegén@lé az esetleges értelemzavaré hibak, targyi tévedések
kijavitdsara. Ugyancsak érdemes korabbi évek dijege dolgozatait tanulmanyozni, hogy
egyértelni legyen a megfel8lkivitel. Ez is szempont a dolgozat értékelésekor.

J6 munkét és sikerestaldast kivanunk!
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